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(57) Abstract: The invention relates to a method for oeterauning at least one time constant of a reference model which is located 
in a regulating circuit of a machine positioned between a position regulator having an amplification factor kV and a rotation speed 
regulator. Said rotation speed regulator comprises a proportional branch and an integral branch. The reference model is embodied as 
a 2 n order delay member and essentially reproduces at least the behavior of the closed regulating circuit without taking into account 
an integral component. An optimized value of a time constant pertaining to the reference model is determined and depends on a 
detected vibration frequency of non-shock absorbed machine vibrations. 

(57) Zusammenfassung: Es wird ein Verfahren zur Ermittlung von mindestens einer Zeitkonstanten eines Referenzmodelles ange- 
geben, das in einer kaskadierten Regelungsanordnung einer Maschine zwischen einem Lageregler mit einem Verstaikungsfaktor kV 
und einem Drehzahlregler angeordnet ist. Der Drehzahlregler umfasst einen Proportional- und einen Integralzweic Das Referenz- 
modell ist als Verzbgerungsglied 
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